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1. Zadani

Najdéte odpo¥di na nasledujici otazky:

1) Jaké ma disk otly?

2) Jaka je pblizna délka zahlavi sektbia jaka je délka sektoru?
3) Kolik ma disk sektdr na stog?

4) Jakym signéalerradice je podmign vystup signalu INDEX?
5) Jaka je doba vystaveni?

6) Jaké je rozhrani disku: ST506 nebo ST412?

7) Pouziva disk kédovani MFM nebo RLL?

2. Vypracovani
1) Otaxky disku

Dobu jedné ot&y jsme zngfili sledovanim signalu INDEX, ktery ztia
pocatek valce. Dobu mezi dma INDEXyY jsme znirili jako At = 16.69 ms, coz
odpovida frekvenci ot&ni f = 59.93 Hz a tudiz atéam 3600 za minutu

2) Délka sektoru a zahlavi sektoru

Zahlavi sektoru je oblasted kazdym sektorem obsahujidierité
informace vytvéené i formatovani disku. Délku zahlavi sektoru jsmes#in
jako 59 ps. Délku vlastni datovéasti sektoru jsme vysledovali pomoci signalu
WGH#, ktery je aktivovan pouze nad todtsti sektoru — do zahlavi si p
bézném provozu jiz nezapisuje. Nafana délka sektoru je te@p6 is.

3) Pafet sektolz na sto@

Jelikoz délka celého sektoru je 0.915 ms a délkayge 16.69 ms,
usoudili jsme Ze piet sektoil je 17. Vypoctem zjistime Ze 17*0.915 = 15.555,
coz je sice ménnez délka celé stopy, ale je taigpbeno tim Ze za kazdym
sektorem je jestmezera GAP4, slouzici k synchroniziailice a mechaniky.”

4) SignaliFadi¢e podmiiujici vystup signalu INDEX
Vystup signalu INDEX je podmém nastavenim signalbbEEK

COMPLETE coz je hldSeni z mechaniky, ze hi&yi dosahly zadaného vélce a
jsou ustaleny.



5) Doba vystaveni

Dobu vystaveni jsme spitali jako pimér dob rekolika vhodré
zvolenych posuin hlavicky mezi stopami.

Posun doba Posun doba
10-11 6 ms 200 — 201 6 ms
10 -20 11 ms 200 - 210 12 ms
10 - 100 19 ms 200 — 290 19,5 ms

Experimentald zmétena doba vystaveni je ted2.25 ms
6) Rozhrani disku

Rozhrani ST506ipkazdém pichodu signalu STEP n#gd musi pokat
na signal SEEK COMPLETE (dale SC). Tj. hagi ptichodu ti signalh STEP
se provede prvni, g&a se na SC, pak se provede druhy STEBK&ee na SC
atd... Vzhledem k tomu Ze zpadd SC je porsrné dlouhé oproti dobktera je
potreba na jeden STEP, je tentaigpb dosti neefektivni.

Rozhrani ST412 je nejsi areSi problém fedchéazejiciho rozhrani tim, ze
provede hned po seélySechny signaly STEP a teprve po poslednim se&glek
na SEEK COMPLETE.

Nazorreji viz. obrazek:
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Rozhrani ST50¢ Rozhrani ST41:

Z pozorovani pibéhi na osciloskopu jsme dosli k 2z Ze rozhrani gieného
disku jeST412

7) Kédovani MFM/RLL
Bohuzel jsme nemohli zobrazitimo pitibéh signalu hlavy p zapisu dat

na disk, jelikoz jsme ne&h pristup k datovemu kabelu. Takze pouze
teoretickymi ivahami jsme dospk nazoru ze disk pouziva kodovaviFM.



3. Zaver

Toto nefeni nd@m umoznilo Iépe pochopit systéfimgEho ovladani
zaizeni s magnetickym zaznameniie$to ze dnes tuto praci za nas odvadi
samotného disku, nenid€ na Skodu mit wity piehled o tom co se uviit
disku ctje. Méreni to bylo kazdopadrzajimave, nicméhby asi nebylo na
Skodu lépe zpracovat podklady n@gpavu, jelikoz z toho co bylo na webu
k dispozici jsme fed gichodem do laborate nengli moc predstavu jak ulohu
odnefime.



