Programatorsky model pt¥ipravku SEMAFOR

1. Semafor pro vozidla (0 = sviti, 1 = nesviti):
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2. Semafor pro chodce (0 = sviti, 1 = nesviti):
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3. Indikaé¢ni diody (0 = sviti, 1 = nesviti):
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4. Tlac¢itka (0 = stisknuto, 1 = nestisknuto):
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5. Vypinac¢e (0 = zapnuto, 1 = vypnuto):
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Pozn: V symbolickém zndzornéni 8-bitové slabiky ¢tené z brany 379H
maji polozky vyznacené Sirokym pismem vyznam bitd zavislych na
stavu prislusného tlac¢itka nebo vypinace, zatimco polozky
vyznac¢ené normalnim pismem Jjsou konstanty, JjejichZ hodnota je déna
konstrukci paralelniho rozhrani poc¢itact kategorie PC.



